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Ｊ＠Бабка＠с＠опорой＠ｖＭобразного＠паза＠
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ＰＷＸＰ＠Приборы＠для＠контроля＠изделий＠на＠биение＠в＠центрах

Технические＠характеристики

ﾁ Опорная＠поверхность＠с＠точной＠шлифовкойＬ
плоскостность＠в＠соответствии＠с＠ｄｉｎ＠ＸＷＶＭＲ

ﾁ Две＠подвижные＠бабки
Левая＠бабка＠с＠неподвижным＠центром
Правая＠бабка＠под＠пружинным＠центромＬ＠ход＠ＱＰмм

ﾁ Бабки＠могут＠быть＠зафиксированы＠при＠помощи
крепежного＠приспособления＠＠кулачкового＠типа

ﾁ Высота＠бабки＠ＷＵмм＠с＠опорой＠ｖＭобразного＠паза＠ＨＱＩ
ﾁ Механизм＠быстрого＠зажима＠ＨＲＩ
ﾁ ТＭобразный＠паз＠с＠опорной＠колонкой
ﾁ С＠крепежным＠отверстием＠для＠для＠индикаторов

часового＠типа＠￘＠Ｘмм

Высота
центров

мм

Максимальная
нагрузка на бабку

ＨкгＩ

Расстояние между
центрами

мм
￘＠центров

мм

Ширина
ТＭобразногопаза

мм
Основание

мм
Артикул
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ＰＷＸＰ＠Приборы＠для＠контроля＠изделий＠на＠биения＠в＠центрах＠Ｈдля＠тяжелых＠деталейＩ

Вставки＠с＠ｖＭобразными＠вырезами＠ＨпараＩ

Стойки＠измерительные＠сменные

Технические＠характеристики

Поставка
ﾁ Поставляется＠без＠индикатора

ﾁ Опорная＠поверхность＠с＠точной＠шлифовкойＬ
плоскостность＠в＠соответствии＠со＠стандартом ｄｉｎ＠
ＸＷＶＭＲ

ﾁ С＠двумя＠подвижными＠бабками
Левая＠бабка＠с＠неподвижным＠центром Правая＠
бабка＠под＠пружинным＠центромＬ＠ход＠ＱＰмм

ﾁ Затягивается＠рукояткой＠ＨＱＩ
ﾁ Бабки＠могут＠быть＠зафиксированы＠при＠помощи

крепежного＠приспособления＠кулачкового＠типа
ﾁ Чугунное＠основание＠с＠ТＭобразным＠пазом
ﾁ Измерительный＠штатив＠с＠крепежным＠отверстием

для＠индикаторов＠часового＠типа＠￘＠Ｘмм

Высота
центров

мм

Максимальная
нагрузка＠на бабку

ＨкгＩ

Расстояние между
центрами

мм
￘＠центров

мм

Ширина
ТＭобразногопаза

мм
Основание

мм
Артикул

￘＠ｖＭобразной
вставки

мм
Артикул

Высота
центров

мм

ﾁ＠＠Данные＠ｖＭобразные＠вставки＠заменяют＠центры＠в＠бабках

Для высоты центров
мм

Высота＠стойки
мм

Для ширины
ｖＭобразного паза

мм
Артикул
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ﾁ Используются＠вместо＠бабок＠на＠основании
ﾁ ｖＭобразные＠пазы＠с с＠закаленными＠поверхностями

Левая＠бабка＠с＠вращающимся＠цанговым＠патроном

Бабки＠сменные＠ＨпараＩ

Опоры＠с＠ｖＭобразными＠пазами＠ＨпараＩ

Опоры＠роликовые＠ＨпараＩ

ﾁ Цанговые＠патроны＠ｆＱＰ＠＠от＠ＱＭＷ＠мм＠предоставляются＠по＠запросу
ﾁ Цанговые＠патроны＠ｆＱＴ＠от＠ＱＭＱＰ＠＠мм＠предоставляются＠по＠запросуＪ

Высота
центров

мм
Патрон Артикул

Для ТＭобразного＠
паза с＠шириной

мм

для＠серии＠ＰＷＸＰ

для＠серии＠ＰＷＸＰ

для＠серии＠ＰＷＸＰ

для＠серии＠ＰＷＸＰ

Технические＠характеристики

ﾁ Поставляются＠с＠прибором＠для＠контроля
изделий＠на＠биениеＬ＠серии＠ＰＷＸＰ

ﾁ ＷＵмм＠с＠ｖＭобразным＠пазом
ﾁ Для＠тяжелых＠деталей ＠высота＠центров

равна＠ＱＰＰммＬ ＠и＠ＱＵＰмм＠для＠нагрузки＠ＴＰкг
Ｈпоставляются＠по＠запросуＩ

Высота
центров

мм

Для ТＭобразного＠
паза с＠шириной

мм
Артикул

Технические＠характеристики

ВысотаＪ
мм

Для＠ТＭобразного
паза＠с＠шириной

мм

Диаметр
поверхности

мм
Артикул

Ｊ＠От＠оси＠вала ￘＠ＱＰ＠мм

Технические＠характеристики

ﾁ Используется＠вместо＠бабок＠на＠основании
ﾁ Допуск＠на＠несоосность＠роликов＠ＰＮＰＰＵ＠мм

ВысотаＪ
мм

Для＠ТＭобразного
паза с＠шириной

мм

Диаметр
поверхности

мм
Артикул

Ｊ＠От＠оси＠вала ￘＠ＱＰ＠мм


